I Educational Simulator

- Simulador inteligente mdvel de Robd: TRoDi
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* Introducdo

- Fung&o de desenho livre do robd

- Diversas bibliotecas para o robd inteligente

- Programacao robdtica (Flow Chart, Linguagem C)
- Automacdo ma criacdo em Linguagem C

- Disposicdo e simulacdo do ambiente do robd virtual
- Comunicacdo e download Real MICOM

- Conteddo educacional do robd inteligente
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* Featurel- Robot Drawing

* prové diversas bibliotecas de Robd
- Prové bibliotecas de robd comerdalizadas

C *_ [y —— _ -_. - Assistente de Construcio para iniciantes

- Prové biblioteca de elementos de sensor do robd
- Prové biblioteca de ativador do robd

- Prové modelador 3D
- Importacdo Direta de Dados STL




* Caracteristica2 —Controle do Robd

Diversas Bibliotecas MICOM
- AVR.

Simples e facil programacdo GUI
- Controle de programa pelo tipo de flow chart
Criagdo de cadigo C em flow chart

Fazendo um programa e compilando em linguagem C

- Prové Editor de Linguagem C e compilador

*  Caracteristica3 — Simulagdo do ambiente de Robd

3/

Prové biblioteca de ambiente
- Diversos tipos de ambientes de trabalhos

-Assistente para a elaboracdo de ambientes

Ajuste do Ambiente

- Ajuste de obstaculos do ambiente



»  Caracteristicad —Verificacdo do Robad, ete,

lnmd}'

L ey

— b
WireWWirelass

communicalion ‘ ‘

Verificacdo do Programa Interface com o Robd Real

- Prové funcdo de Monitoramento MCU - Prové funcdo de download ISP

- Prové varias fungdes de Leitura/Escrita em memdria - Funcao de comunicacdo e download JTAG
Verificacdo de Circuito Controle por operador externo

- Prové funcSo de exibic3o de erros de drevito - Controle de simulacio do robd por operadar externo

+ Robd Mavel

Treinamento do Robd para controlar processos passo a passo composto por facl e interessante aprendizado do basico ao
avancado,

-MCU @ AT90 series-at80s1200/2313/3515
ATmega series-atmegaB/16/103/128
At43ush series- at43ush351/353/355/320/324/325/326
- 0 que estudar: passo do motor, motor RC, sensor supersdnico,
Sensor de toque infravermelha, LCD, Matriz de pontos,
Controle remoto, switch, download ISP

Especificacdo
Ififrarad ravs touch sengar ITEM Digital Robot series
MICOM AVR Atmegal2d
LEEEEEEn d
Motor STEP,RC Servo Motor
SURErsonic max3000mm, detail 30mm
fntenna tupe SELiL
trasonics wave  LCD 16*4 Line
P Dot Matrix 16*16, 3color
External )
weight control
control :
Download ISP, JTAG type
weight 2Kg
model DR.12 the maximum 150mmjfsec
speed
¥ Requerimentos de Sistema
Minimo Recomendado
CPU Dual Core
MEMORY &4vE 256ME
HDD 300ME S00ME
GRAPHIC 1024x 768 1024X768
VRAM 16ME 128ME

0s Windows 98/ NT/ 2000/XP



